
1

Nov 5 ­ 5:18 PM

Movement
Electrical Motors

DC Motors
Stepper motor
Servo
Modified servo

Pneumatic or Hydraulic systems

Chapter 4 Motion

Nov 5 ­ 5:20 PM

In this chapter you will be experimenting with and 
programming the movement of a standard servo.

Nov 5 ­ 5:20 PM Nov 5 ­ 5:20 PM

Timing Diagram
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Nov 5 ­ 5:22 PM Nov 5 ­ 5:20 PM

Nov 8 ­ 5:49 AM

New Basic Commands:

Pulsout

Debugin

Nov 5 ­ 5:34 PM

Summary

Pulsout port, time
port = pin number (0­15)
time = number of 2 microsecond 'clicks'

must be between 500 and 1000
Therefore:

Pulsout 14, 1000  'counter clockwise extreme
Pulsout 14, 500    ' clockwise extreme

However:  A series of pulses need to be sent at 20 ms intervals

Therefore, the programming block looks like the following:

For counter = 1 to 200
Pulsout 14, 1000
Pause 20

Next

m = milli = 10­3

 µ = micro =10­6 
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Nov 8 ­ 5:48 AM Nov 20 ­ 5:13 PM

Start with Green On, Red Off, Servo at 500
Wait for button to be pressed then
Turn Red ON turn Green OFF, Move Servo to 1000
After 5 seconds, assuming the button is not pressed, reset to the starting state and wait.

Practical Test:

A button at a railroad crossing triggers the change of the light from green to 
red and also movement of a traffic­blocking arm.

Nov 20 ­ 5:05 PM
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